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A1 40.9 41.7 42 42

A2 38.4 39.2 39.5 39.5

B1 9.9 11.2 11.5 11.5

B2 7.4 8.7 9 9

C1 Ø4.5 Ø5.6 Ø6.6 Ø7.6

C2 Ø5.4 Ø6.7 Ø7.6 Ø8.7

X1 3 3.4 3.4 3.4

X2 2.7 3.4 3.4 3.4

W1 4 4.8 5.1 5.1

W2 2.7 3.6 3.8 3.9

D 3.75x45° 3.25x45° 2.75x45° 2.4x45°

E 1x60° 1.3x60° 1.4x60° 1.5x60°

7g 7g 8g 9g

Air Hands

ID expansion micro grippers series IFU
•	New concept for innovative air hands.
•	Upward movement.
•	The elastic part can be in Silicone or NBR.
•	Grip diameters from 4.5 to 8.7 mm.

Application examples
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Micro doigt de préhension à expansion série IFU
•	Nouvelle idée de préhenseur novateur.
•	Mouvement vers le haut.
•	La partie élastique peut être en silicone ou NBR.
•	Diamètre de préhension de 4.5 a 8.7 mm.

Poids

Exemple d’application




