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Profils et Brides

Pinces

Vérins Linéaires

Suspensions

Pinces Coupantes

Nippers

Kit-Robot
Robot Kit

Options

Capteurs
Sensors

Rotary Units

Profiles and Brackets

Grippers

Linear Actuators

Suspensions

Options

SQC

® Une seule poignée.
® Securite intrinseque.

option.

Siége pour capteurs

Changeur rapide carré (coté robot)

® Confirmation de fermeture par un capteur magnétique en

Square quick changer (robot side)

® One only handle.

® Intrinsic safety.

® Closure confirmation by an optional magnetic sensor.

O O O © 9 ﬁg NS

‘% Ouverte
______ Open
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© o =~
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P
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S Llj @ Q
[%) ! ®
! d )
! 9
S SRl B |
|
H Fermée
®
| Closed
le %
C F
G

A

B 50 80

Cc 57 90

D 147 220
E 5.5 40

F 28 32.3
G 76.6 110.8
H 55.5 78.6

| 100 135.3
J 19 21
:!;Z;igsht 7708 2050 ¢
MFI.. MFI-A41 MFI-A43

110 176 270

125
150
325
40
32.3
110.8
78.6
135.3
20

3720 ¢

MFI-A363

Les capteurs facultatifs sont :

The optional sensors are:

SS4N225-G PNP | cable 2.5m

$S4M225-G | NPN | 2.5m cable

SS3N203-G PNP | connecteur M8
SS3M203-G | NPN | M8 snap plug connector

J
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hangeur d’outil rapide (Coté robot)

Quick changer (robot side)

MFI-A343
Poifis 170¢
62 Weight
51
D
-
54
37 ‘ 37 12 7
L K
— | O X
| © © <
9]
AN [ 1
I |
80 16.5
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SQC
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PROJECTION

Changeur d’outil rapide (C6té main de préhension) Quick changer (gripper side)

MFI-A344

Poids
Weight

65¢g

0
MFI-A343
,E},
O T
(el e}
O <
/&N dL
40
60

N

\

Charges admissibles

.

J

Safety loads
Coté robot
Robot side MFI-A343
Coté pince MFI-A344
Gripper side
Charge utile conseillée 3k
Suggested payload g
F 60N
Mt 9Nm
Mb 6Nm

J
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[Changeur d’outil rapide (Coté robot)
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Qgeur d’outil rapide (Coté main de préhension)
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MFI-A130
] T, 5 N

100
70

70
98
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Quick changer (gripper side)

MFI-A41

Poids
Weight

270 g

N\

Charges admissibles

Safety loads

Coté robot a 1 poignée

1-Handle robot side $QC100-A
Coté robot a 2 poignées i
2-Handle robot side MFI-A40
Coté pince MFI-A41
Gripper side

Charge utile conseillée

Suggested payload 10kg

F 200N
Mt 45Nm
Mb 30Nm

J
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SQC
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hangeur d’outil rapide (Coté robot)

Quick changer (robot side)
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MFI-A42 MFI-A131  MFI-A132  MFI-A134
Poids
1270 1650 450 40
Weight & & ; ’
MFI-A42

MFI-A132

A

MFI-A131

Cc
MFI-A134

Raccord rapide (n°5 piéces)
Quick coupling (5 pieces)

J
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Changeur d’outil rapide (Coté main de préhension)

Quick changer (gripper side)

MFI-A43 MFI-A363

Poids

670 1600
Weight ¢ g
A 160 mm 250 mm
5 B 159 mm 249 mm
. )
] ) L /5 ,’,I’I
vl : TN ‘\__%_/ g C 120 mm 200 mm
:—EL__ g &) IJ L :[ r_'\ (_\ L\ T‘L:: I';_‘I o Iy
o U o2 L B e
-
o
1 EEH
fof
! ! MFI-A43
I |
I |
i i
< o
I |
I |
I |
i i
| 1K
fof ]
I |
C
Charges admissibles Safety loads
Coté robot a 1 poignée
1-Handle robot side SQC160-A SQC250-A
Coté robot a 2 p.mgnees MFI-A42 B
MFI-A43 2-Handle robot side
Coté pince MFI-A43  MFI-A363
Gripper side
Charge utile conseillée
Suggested payload 20kg 40kg
F 400N 800N
Mt 120Nm 300Nm
Mb 80Nm 200Nm

MFI-A131

J
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/Dépﬁt pour main de préhension EOAT MFI-A344-H
(a utiliser avec MFI-A344, 60x60mm)

EOAT storage MFI-A344-H \
(to be used with MFI-A344, 60x60mm)

N\

90

J
Dimensions (mm)
Dimensions (mm)
MFI-A344-H
Poifis 136
Weight
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SQC

/Dépét pour main de préhension EOAT MFI-A41-H EOAT storage MFI-A41-H \
(a utiliser avec MFI-A41, 98x100mm) (to be used with MFI-A41, 98x100mm)
e N B

Quick Changer

Dimensions (mm)
Dimensions (mm)

MFI-A41-H
Poids 238
Weight )
135
4 N M
3 Css AT T M
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SQC

Dépot pour main de préhension EOAT MFI-A43-H
(a utiliser avec MFI-A43, 158x160mm)

EOAT storage MFI-A43-H
(to be used with MFI-A43, 158x160mm)

N\

J J
Dimensions (mm)
Dimensions (mm)
MFI-A43-H
Poids 547 g
Weight
200
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