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QC75

QC75-A
QC75-B

QC75-A

QC75-B

Mt

Mb

F

QC75-A

QC75-B

QC75-A QC75-B

-1 ÷ 8 bar

5 ÷ 60 °C

300 g 260 g

F 1000 N

Mt 100 Nm

Mb 50 Nm

10 Kg

Quick changer

QC75
Quick changer for collaborative robots
•	Rounded surfaces.
•	ISO-9409-1-50-4-M6 coupling system.
•	Central through hole for optional electric connections.
•	4 built-in air ports in the pins.
•	In-line or perpendicular air hose outlet.
•	The two parts (robot side and gripper side) are supplied 

separately.

Quick changer (robot side) Quick changer (gripper side)

Medium Compressed air in compliance with ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Pressure range

Temperature range

Weight

Maximum recommended load

Changeur d’outil rapide

Un
ité

s R
ot

at
ive

s
Ro

ta
ry

 U
ni

ts
Ch

an
ge

ur
 d

’O
ut

il
Qu

ic
k 

Ch
an

ge
r

Pr
ofi

ls 
et

 B
rid

es
Pr

ofi
le

s 
an

d 
Br

ac
ke

ts
Su

sp
en

sio
ns

Su
sp

en
si

on
s

Vé
rin

s L
in

éa
ire

s
Li

ne
ar

 A
ct

ua
to

rs
Pi

nc
es

Gr
ip

pe
rs

Pi
nc

es
 C

ou
pa

nt
es

Ni
pp

er
s

Ca
pt

eu
rs

Se
ns

or
s

Ki
t-R

ob
ot

Ro
bo

t K
it

Op
tio

ns
Op

tio
ns

Changeur d’outil côté robot Changeur d’outil (Côté pince)

Fluide Air comprimé selon ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Pression d’utilisation

Température d’utilisation

Poids

Charge maximale recommandée

QC75
Changeur rapide pour les robots collaboratifs
•	Surfaces profilées.
•	Système de montage ISO 9409-1-50-4-M6.
•	Trou traversant au milieu pour les connexions électriques 

optionnelles.
•	4 ports pneumatiques intégrés dans les broches.
•	Sortie en ligne ou perpendiculaire des tuyaux d'air.
•	Les deux parties (côté robot et côté mains) sont fournies 

séparément.
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QC75-A
QC75-B

CL 85
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Quick changer

Dimensions (mm)

Gripper sideGripper side

Robot side Robot side

Changeur d’outil rapide
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Côté pinceCôté pince

Côté robot Côté robot

Dimensions (mm)
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CMAQC
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CMBQC

19 g

CMAQC

19 g

CSAQC

15 g

Quick changer

Slot for SS series sensors

SS... Sensor

SS... Sensor

Weight

Slot for SS series sensors

CSAQC (Robot side)
•	Sensor holding box for the locking confirmation.

Weight

Weight

CMAQC (Robot side) + CMBQC (Gripper side)
•	The two parts are supplied separately.
•	16 reconfigurable electric lines with screw terminals.
•	16 spring connectors.
•	Sensor slot for the locking confirmation in CMAQC.

Changeur d’outil rapide
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Rainure pour capteur série SS

Rainure pour capteur série SS

Capteur SS

Poids

Poids

Poids

Capteur SS

CMAQC (côté robot) + CMBQC (côté pince)
•	Les deux parties sont fournies séparément.
•	16 connexions électriques configurables avec borniers.
•	16 connecteurs à ressort.
•	Logement capteur pour la confirmation de l’accrochage dans 

CMAQC.

CSAQC (côté robot)
•	Boîte porte-capteur pour la confirmation de l’accrochage.
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CRAQC

140 g

Quick changer

SS... Sensor
Weight

SS... Sensor

Slot for SS series sensors

CRAQC (Robot side) + CRBQC (Gripper side)
•	The two parts are supplied separately.
•	16 available prewired electric lines.
•	16 spring connectors.
•	Sensor slot for the locking confirmation in CRAQC.
•	RFID prewired (2 additional 8-pole cables) reader in CRAQC.
•	TAG in CRBQC for the gripper recognition.

Weight

Changeur d’outil rapide
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Capteur SS Poids Poids

Rainure pour capteur série SS

Capteur SS

CRAQC (côté robot) + CRBQC (côté pince)
•	Les deux parties sont fournies séparément.
•	16 connexions électriques précâblées à disposition.
•	16 connecteurs à ressort.
•	Logement capteur pour la confirmation de l’accrochage dans 

CRAQC.
•	Lecteur RFID précâblé (2 câbles supplémentaires de 8 pôles) 

dans CRAQC.
•	TAG dans CRBQC pour la reconnaissance de la pince.


